Dinamica
Alejandro Kunold
3 de octubre de 2006

Clave: 111139

Horario: Lunes, Miércoles y Viernes 10:00-11:30 am.
Grupo: CCT06 E209

Salén: E209
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2. Objetivos

1. Profundizar en el estudio del movimiento del cuerpo puntual y del cuerpo
rigido, introduciendo los conceptos de constante de movimiento. Analizar
detalladamente las oscilaciones mecénicas, resaltando el fenémeno de la
resonancia.

3. Contenido Sintético

1. Dinamica de dos particulas.
2. Dindamica de muchos cuerpos.
3. Dinamica del cuerpo rigido.

4. Oscilaciones mecénicas.



4. Programa Analitico

1. Sistemas de muchos cuerpos

a) Cinemdtica de una particula

b) Dindmica de una particula

¢) Definicién del centro de masas

d) Velocidad del centro de masas

e) Aceleracion del centro de masas
)
)

Segunda Ley de Newton y centro de masas

f

g) Conservacién de momento

1) Impulso I = [ Fdt

2) Choques elésticos

3) Choques ineldsticos

4) Coeficiente de restitucién

h) Resolucién de problemas.
2. Cinematica y Dindmica plana del cuerpo rigido

a) Descripcién del movimiento plano
1) Momento de inercia [
2) Velocidad angular w
3) Aceleracién angular o
b) Restricciones cinematicas
c) Ecuaciones generales para el cuerpo rigido

Teorema de energia trabajo del cuerpo rigido

)
)
d) Energia cinética del cuerpo rigido
€)
)

Resolucion de problemas

f
3. Oscilaciones

a) Oscilador armdnico simple

b) Oscilador arménico amortiguado

¢) Oscilador arménico forzado

d) Osciladores que involucran cuerpos rigidos
)

e) Resolucién de problemas

5. Modalidades de Conduccién

Clase frente a grupo. Demostraciones en la computadora por medio de
canonera y computadora.



6. Modalidades de Evaluacion

Una tarea por unidad, tres tareas en total 20 %. Tres examenes parciales y/o
un examen global 80 %.



