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Resumen

Arthur C. Clarke (16 de diciembre de 1917 — 19 de marzo de 2008) es.conocido por sus peliculas
(Odisea 2001 en el espacio) y sus libros: en particular por el afio 1990 adquiri 20 de julio de 2019: La
vida en el siglo 21, donde el autor nos describe una prospectiva de la humanidad en el siglo 21.
Arthur juega con el despertar de una persona medio siglo después de la fecha del alunizaje del Apolo
11, el 20 de julio de 1969. Siempre percibi de este libro y del autor su vision del futuro de la
humanidad, sin el caos de nuestros dias, como algo maravilloso para las ciencias y tecnologias,
fraternal, pacifico y universal del destino hacia las estrellas conviviendo con la vida extraterrestre.
La platica presentara de forma amena y a nivel divulgacion los posibles cambios que la Computacién
e i ia Artificial i fan en la E i6n e Investigacion en Matemdticas, un poco en el
juego del abogado del diablo y tratando de emular el optimismo de Arthur. Varios factores nos ubican
en el amanecer del 2026, la noticia del 8 de octubre acerca del premio Nobel de Fisica 2024 a John
Hopfield y Geoffrey Hinton cuyas investigaciones en modelos fisicos dieron pie a modelos de
i ia Artificial, del p de i igacion en ati L divulgado por el
matematico Edward Frenkel (autor del libro “Love and Math: The Heart of Hidden Reality”, profesor
de UC Berkeley) y de la platica “Al and h ics” del atico Terence Tao (p de UCI
con ejemplos sobre temas de propiedades emergentes de sistemas complejos, localidad, lenguajes,
identificacion de objetos en mis investigaciones en el estudio de cimulos de éptimo potencial y
Control Gptimo sobre la ecuacién de onda clésica y no lineal ctbica.
Presentaré muy mi i de i ia Artificial, mi clon de voz y mi agente Zero,
que realiz6 una busqueda y unas graficas acerca de los principales paises y sus montos de inversion
en Inteligencia Artificial (411 millones USD) versus educacién (42 millones USD). Invito muy
diall a toda la idad, con énfasis en las y los jovenes cuyo inseparable compafiero y
amigo es el celular, que, sin lugar a duda, los actuales celulares tienen mas poder computacional que
las computadoras usadas durante el proyecto Apolo 11 del 20 de julio de 1969: It's one small step for
man, one giant leap for mankind.
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Martes 19 de noviembre de 2025

Amanecer a 3000 metros de altura en el
Parque Nacional de Haleakala, en Hawai.

Fosmial, vios deunraor oepones, LOS difas deel colegio:
Cine, Oficina, Psiquiatria, Muerte,
SIN RECREO

Guerra, Naciones Unidas.
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Dispositivos y Matematicas

Regla egipcia

ARG RRE

Prueba visual del tridngulo (3, 4, 5) como
- v en Zhoubi Suanjing 500-200 a. C.

Soroban abaco japones

Electronic Numerical
(ENIAC) el primer ordenador al MIT
(https://es.wikipedia.org/wiki/Beatrice_Worsley) Granjas de Clics

(Centro de Computo UAM-X) 4142

Dispositivos y Matematicas

Where are we at now with machine assisted proofs?

° Co_mpulers by themselves stil seem unlikely to resolve
major mathematical problems o their own

9 However, they are Increasingly being used to generale
assist hgman mathematicians in a variety of creative ways
beyond just brute-force case checking or computation, v

© Forinstance, we have seen they can be useful at
generating conjectures or uncovering intriguing
mathematical phenomena

© Automated provers could also be used to explore the
space of proofs itself, beyond the small set of
*human-generatable” proofs that often require one to stay
close to other sources of ntuition, such as existing
literature or connections to other ways of thinking.

\ -

Joseph Marie Jacquard en 1801
inventd el telar automatico:

Telar Jacquard.
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Enfoque de Investigacion actual

Universo real Espacios de Busqueda M@@ﬂ@ﬂ@S @ﬂ@ ﬂ@lﬁ]@@ﬂ@

Fisica Conocimientos Tokens Palablas
e iy frase o cadenas
Filosofia

Matemética

Ciencias Sociales Pﬁ@@ﬂﬁ'@ R@S@ﬁ@

Economia Quimica

e . Diccionarios, conversadores,
agentes, asistentes y traductores

Organismos Mundos

Problema: localidad, clasificacién, conjuntos, métrica,
organizacién bajo una seméntica o “cordura” humana
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Rosseta Stone of Math

* Andre Weil: !etter to his sister, Simone Weil, written Edward Frenkel
from prison in 1940. Love and Math: The
Heart of Hidden Reality

e e

* Analogies between these 3 areas:

» Number Theory

o Curves over finite fields 2 4 2
3 4 d

* Riemann surfaces )
5 4 1

2 — 43 _ 42 7 9 2

y + y=x X 11 10 1
Harmonic Analysis! = 3 a

2\92 33\ y.
1= =" - - g™ - Pt g ..
:q—Zq —q®+2q* 4+ q¢° +2q° — 297 — 2q° — 2¢*°
+q't —2q'2 + 4¢3 ... a(p) aparece en los coeficientes
de una serie infinita 7142

Formalismo

* Crea que ha pasado el tiempo donde un Matematico evita demostraciones
por dibujos y del alejamiento del lenguaje de la Geometria de Euclides

* Descartes renueva el lenguaje uniendo, puntos, vectores, ecuaciones y
funciones bajo la Geometria analitica

« Cada lenguaje tiene ventajas y desventajas para clasificar, relacionar,
organizar, identificar, operar, usar y predecir objetos,
caracteristicas y propiedades reales e imaginarios

Busqueda, emersidn e inmersion en lenguajes de las areas de la Matematica
The Langlands Program
Arithmetic, Geometry and
Analysis

Il. Reciprocity Conjecture (1877)

» A classification of motives (and the data they contain), in terms of
ic forms (and the speciral data they contain).
» An earlier special case: Shimura-Taniyama-Weil conjecture, where
M is the motive of an elliptic curve, and G equals A, (the graph witl
1 verlex) Proven by A, Wiles (and colleagues) in order 10 establish] aopen Langlands
L

Abel Lecture, James Arthur

= An analogy with physics might be a classification of fundamental

particles that gives their physical properties: mass, charge, spin, efc
9/42
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Una falacia geométrica

D=1
. | Long. arcos =m

2 segmentos

Long. Linea =2 ]

4 segmentos /\/ﬁm D=1/2
i . . . . Long. arcos =1

Long. Linea =2

8 segmentos B 4 4 d D=1/4

Long. Linea = 2
8 Long. arcos = m

é2=m
Apariencia geométrica da una mala interpretacién Intuitiva de limite
Conjuntes diferentes para operaciones diferentes
Los puntos no convergen a segmentos de linea curvos o rectos
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Grafos e Inteligencia Artificial

Determinar datos e
inferir informacién

Premio Nobel 2024: Geoffrey Datos con relaciones entre [
Hinton y John Hopfield ellos (problema sencillo) n

Las redes feed-forward razonan con matemdtica vectorial https://www.understandingai.org/p/grande
s-modelos-de-lenguaje-llm-una

Redes neuronales: Con aumento de complejidad, nodos ocultos (capa oculta), topologia de
Hopfiel, Optimizacién de energia, espacios vectoriales, ...

Muy grande y complejo, resoluble” con métodos apropiados numéricos en computadores

con gran memoria y GGPPUU (operaciones matriciales con “precision adecuada” reales
mantisa finita: f8, f16) para razonar (clasificar, asociar, predecir, explicar, relacionar, localizar,
separar, identificar, ..., édescubrir por exhuastividad?, ¢crear o recrear conocimiento?) 10/42
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Respecto a la entrada (origen):
1) Para llegar al salén D1, caminar:

Lugares en coordenadas cartesianas (x, y):

LLM y su espacio vectorial

Transformers (how LLMs work) explained visually
https://www.youtube.com/watch?v=wjZofIXOv4M
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75 pasos al norte y 25 al oeste. (-75,-25) Salén D1

2) Para llegar a la biblioteca caminar atravesando los edificios Cy G:

200 pasos al norte y 0 al oeste (-200 o) Biblioteca
Los ntimeros de las nos dan osea, ayudan a dar informacién de lugares:
Pregunta: érespectoa Ia entrada en que orden estan Ia blblloteca y el salén D1?
Resultado: 1) inando al norte, enc | salén D1 primero (volteando
al oeste) y caminando mas al norte IIegaremos ala biblioteca. 2) Respuesta corta: Primero estd el salén D1y

luego la biblioteca. 11742

11

12



Determinando el espacio de datos de
un LLM (Large Language Model)

Gran modelo de Lenguaje (LLM)

Determinar datos e inferir informacion: relacionar y ubicar miles de millones de
vectores dandoles “nimeros”

La organizacidn, clasificacion, datos, informaciones surgen de este complejo sistema de
vectores de frases por el conocimiento humano intrinseco que lo generd

@ s it English’
® Isit
o

Isit an

VAV L LU L]
etk L'\le-n‘li‘uu‘

Niltilayer:

-

Isitap

Is it part of a q

Calculando la posicin de vectores o frases (vectoresde  Contexto del uso un token (palabra): Quen
tokens o frases, oraciones, parrafos)

Transformers (how LLMs work) explained visually

https://www.youtube.com/watch?v=wjZofIXOv4M 13742
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Conversando con un LLM

¢Quien es el mas inteligente a la fecha?  Hasta hoy, el mas inteligente

Transformer =

Funciona como tu corrector de texto
pero bajo el contexto de la pregunta o
consulta con mayor o menor énfasis.

Transformer | =

Hasta hoy, el mas inteligente de
todos los tiempos fue sin lugar a
dudas Einstein.

Transformers (how LLMs work) explained visually
https://www.youtube.com/watch?v=w;jZofIXOv4M 14742
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Avances en Computacion
(colaboracion distribuida, (a)gentes)

WWW.XYZ.IA vee WWW.Duck.ru

Chat GPT \/ Asistentes

Internet|| stowe

servidor o
Datos .
(programa:
actualiza su
Otras fuentes de { codigo y
f datos e informacion ! datos) o

m Tiempo finito y precision personas
Progiama

razonable, para dar
resultados (“mejorar”

Programa evolutiva

(John H. Holland)

conocimientos o ) P—
soluciones, como hacemos Prompts: Necesito un programa para identificar

los humanos) personas. Sugiero
1) Usar la base de datos del FBI ... y los sitios: ...
2) Pide ayuda a personas por correo electrénico

15 /42
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Aplicaciones de analisis de espacios
funcionales y estadistica multivariada

Despite the indisputable
success of air bags
(more than 4,500 lives
have been saved), the
ever-increasing number
of injuries related to air
bag deployment has
become a serious

- torso problem and concern to
shoulders the society
hand

Vision Subsystem

| B

- upperLeg
Encontraco — lowerLeg
— lowerArm

upperAm

Deploynent
Threchold&

Leg Invensty

15

Vehice
Decelertion 16 /42

. W
# Step 2: Initial Anthropometric %3
» Estimates e
’ " Mahalanobis
® Input: aset of ratios using the * e
: segments selected by ~ “
° the user - '
» Output: the “closest” model using the Mahalanobis
e 2 distance from our cadre family
. N 4
EJ k —_— | [ 4 [ Py
. d
*® * = argmin Y (e g - 54)(Y ths(riq - 8 o

C{ it su Ll )(,; =50 output: Virtual
® - { i otherwise [ory] = COV ™ (rie, 1)) Human model
£
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Concepto de Localidad, diferentes
perspectivas

*  Geografica:

* ubicacién geografica especifica de un lugar.

* unlugar, suentorno natural y humano.
* Cultural:

* Creencias y practicas culturales.

+ Diferentes significados en diferentes culturas.
* Econdmica:

* Economia local.

+ Empresasy izaciones ubican sus iones en areas iales de poblacion o con
ciertas ventajas competitivas.
* Ambiental:

* Impacto en el medio ambiente.
* Lasactividades humanas afectan al entorno.

* Social:
* Impacto de los grupos en la convivencia y en la toma de decisiones locales.
*  Juridica:
* Se utiliza para determinar la competencia territorial de autoridades, comercio, personas,
nacionalidad.

18 /42
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Concepto de Localidad

*  Mateméticas:
+ Modelar matematicamente como un ente topoldgico.
+  Herramientas de analisis matematico para analizar el comportamiento en sitio y relaciones cercanas y
lejanas.

*  Fisica:

Tiene un papel fundamental en la teoria cuantica de campos.
Herramientas de fisica tedrica para analizar el comportamiento en sitio y relaciones cercanas y lejanas.
*  Fisica y Matematicas:

«  Elespacio y el tiempo.

*  Lanaturaleza de la realidad fisica.

*  Laexistencia de informacién local.

+  Se combinan herramientas matemiticas y fisicas de Topologia, Anlisis funcional, Teoria cuantica de campos,
Mecénica cuantica

Un consenso del concepto de localidad en matematicas y fisica es que se trata de una propiedad

fundamental de la realidad fisica: relacion entre el espacio, el tiempo, la naturaleza de la realidad fisica y

la existencia de informacién local.

Ecuacion de Schrodinger:

*  Cuando se describe el comportamiento de las particulas cudnticas, no se dice nada sobre como se
miden las particulas. Seguin la mecanica cuéntica, cuando medimos una particula, la particula se
colapsa a un estado determinado. La localidad implica que una particula posee una posicion y un
momento especificos. Pero, cuando medimos, la particula colapsa a un estado determinado que
incluye una indeterminacién propia, no por el instrumento o mecanismo de medida o interaccién u
observacion sino porque la naturaleza que se rige por el principio indeterminacion de Heisenberg:

n
AxhAp = et

19/42
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Motivacién para estudiar el Control Optimo aproximado en
la Ecuacién de Onda Clasica y la Semilineal Cubica

El control es una onda que genera o Ytt — Yxx = %
modifica ondas. O sea, hay un lenguaje _ —_—

de manipulacién de sefales por ytt yllfm -I_ y - O
sefiales desconocido o poco estudiado

Robotics

Weather control

C. Barronand LA. Kakadiaris. A Convex
Penalty Method for Optical Human
Motion Tracking. In ACM International

Nuevos sonidos, movimientos, sensaciones (haptics, Workshop on Video Surveillance
RVA), criptografia, ocultacion-invisibilidad (stealth), ... (IWVS) Berkeley, CA, November 7, 2005

Adecuaciones para un manejo eficiente de grandes sefiales:

1. Implementar la rutina de Cardano para la solucién de polinomios cubicos en lugar del
algoritmo numérico de Newton-Raphson.

2. Implementar discretizacion por buferes. 21/42
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Objetivo del Control Optimo sobre las
ecuaciones de onda clasica y semilineal cubica

Condiciones iniciales Transformacién de Condiciones finales
control
*
yﬂ 1000 ZU
o4 500 1
0 . .
0 02 04 06 08 1 -s500 g
1000 0 02 04 06 08 1
y o : v
1 z

23 /42
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Herramientas de relacionadas con el
estudio de la Localidad

* Grafos

* Redes neuronales

* Espacios funcionales

* Programa de Langlands: Aritmética, Geometria y Andlisis (es la piedra
Rosseta para intercambiar ideas de lenguajes especializados)

* Fuentes de inspiracion: el universo que nos rodea, la imaginacién, la curiosidad,
la filosofia, las ciencias... el quehacer humano.

Las conversaciones requieren acceso a eficiente a los datos y al intercambio de
datos, ideas e informacién (quizas con nueva informacién), o sea, conversar en
tiempo razonable.

Preguntar y responder “rapidamente” porque los datos e informacién estdn
localmente accesibles, evitando busquedas infinitas o clasificaciones irrazonables
Lo cual es posible, silos todos los datos estuvieran localmente disponibles.

20 /42
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Estudio de movimiento humano y animacion de

. avatares
Caminando

o Upper left leg Upper right leg
leu-] ando Right hand

X-axis Y-axis
22142
Lenguaje de sefales
Creacién Modificacion
x10°%
5 Token o 1
e A 0 02 04 06 08 1
WM@"Q 2 sefiales de f::/\ A \ VNV
=) A control dptimo ,“m\/ /
- - aproximado = AVAYN
1 1
| Token o palabra DM/
" resultante -1
0 0] o o 0 1 0 05 1
2sin(4rz)’, M =2 T=1 A5
On the controllability of a Cubic Semi-Linear Wave Equation, Carlos Barron Romero,
CodiT’19: No hay control para regresar al estado 0,0 (borrado total) pero lo aproxima
24142
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Fuerzas intermoleculares atractivas o repulsivas

¢ Por qué existe la materia? . .
v

[ F=0, Equilibrium

1 + Attractive
Interaccién de Van Ders Waals Repulsive
Potencial de un par de particulas a distancia 7.

Buckingham Potential (BU)

BU(ry) = aye®i"

where . 5, and 7, are parameters for the type of particles

'
Kihara Potential (KI) Pozo de potencial

1. No se fusionan las particulas, r->0 se repelen

2. Valle de equilibrio alrededor de r*. Conjunto B

where e, 9. parameters for the type o
Lennard- Jc-ne‘ 1>n(en(|a] (LJ)

(bonded set) aristas de distancia cercana a r*
I( B (,, =] Conjunto NB de aristas-diagonales de distancia

L
mucho mayor a r

where £ and o, are

v the type of particles 3. Zona asintotica de baja atraccion
Morse Potent

Bonded s (B): C. D. Maranas and C. A. Floudas. Global minimum Potential
2y Conformations of Small Molecules. Journal of Global Optimization,
170,1994.

MO(ry)= (1 e

Where i & parameter.

Pozo de potencial
methods for comput
Journal of Global O

ardalos, D. Shalloway, and G. L. Xue. Optimization
bal minima of nonconvex potential-energy functions.
ization, 4(2):117-133,1994.
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Ventajas de la interpretacion geométrica de

vecinos cercanos
Mar)= p(ﬂ L)(flal1-1) - )

MR(r) = M(6,r)

« |dentificacion
* Comparaciéon -
« Clasificacion

MO(r) = M(5.3554,r)

a) Overlying oMR39 (solid) and b) Particle difference between
oMR37(wire frame). oMR37 and oMR39.

27142
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\icaptzakes

Problema del espacio de busqueda e

Determinar un espacio de
busqueda de los cimulos
de minimo potencial

« Completo: Que contenga todos los
cimulos de minimo potencial

« Eficiente: Que sea “facil” de construiry
de usar

+ Seria deseable que ayude en el
proceso de minimizacion

Local. Que todos los cumulos
éptimos sean cercanos, bajo
alguna representacién o
“lenguaje”

29 /42
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Problema de conjuntos de minimo potencial

PT(Cp) = min Vij
(Cn) todas las conf. de nl(_%(_n ¥

donde wvi; = V(45)

7 elementos

Un grafo completo K, representa al conjunto de n
elementos, ya que sus aristas corresponden con
todas las interacciones de pares de elementos
que aportan al potencial.

Una estrategia es resolver los problemas Visualizacién por vecinos
creciendo o decreciendo el nimero de elementos cercanos, se omiten ligasy
234 se organiza por capas

26 /42
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\icapozalco

Nucleos para clasificacion automatica

)= M(6
\m(y) = M(5.3554,r)

of the mmibor of pasticles for chusters with ratio r for i i
orvespond Lo the mugic nmbers, s [15, 42, 21]), IF (IC4FC) Iattiee
. ntel CB Inteice,

28 /42

Espacio de busqueda -

Construir clusteres con coordenadas aleatorias

Construir clusteres de todas las latices posibles

1. A. Solov’yov, A. V. Solov'yov, and W. Greiner. Fusion process of
Lennard-Jones clusters: global minima and magic numbers
formation. ArXiv Physics e-prints, 2003.

Dodecahedral Icosahedral Octahedral Tetrahedral

A

IF=IC+FC IcC R CBY% CIF=IF+Rot IFY.2

33.J.A. Northby, Structure and binding of
Lennard-Jones clusters: 13 < n < 147), Journal
of Chemical Physics, 87(10):6166-6177, 1987. 30/42
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Ciencias Bisicas

Nueva latice CIF

Northby in [33] dijo ”Anticipating
future” serd util juntar las latices
”IC” y ”FC” en la latice IF

~

[ (3

Barron: La latice CIF es la latice IF
mas la mitad CIF rotada para los
clusteres de nucleo N12IR o N13IR

Rot IFY/2

33, J.A. Northby, Structure and binding of Lennard-Jones clusters: 135 n < 147),
Journal of Chemical Physics, 87(10):6166-6177,1967.
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Pozos de potencial del lenguaje de los !n‘.%}
posibles clusteres 6ptimos globales

L.J(r) 1

M(a,r) = elel-r)(gla(l-r) _ 9)
MR(r) = M(6,r)
MO(r) = M(5.3554,r)

Minimizacién

- 8
Lt Gk 55 s &

e ®

c® CIF Lenguaje geométrico:
identificacion y clasificacion
de clusteres por su nicleo
en familias

Laf

2100 200 300 400 500 600 700 800 9001000 1150 1300 1500 1700 1900 2063

2024: Los posibles éptimos de estan en CB1/2

33/42
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Histograma por nucleos de los pozos de potencial: |/, MR, MO, Arcapotzaloo

Ciencias Bisicas

o4 =
N4T N5BT N60OC N7PBP N13IR N12IC N13IC N13CP

Las formas pentagonales (N7PBP, N13IR, N12IC y N13IC) son importantes
Con aparecen los N60OC y los N13CP

35/42
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potencial? Respuesta: Si.

CBR®

Conijetura: ¢ Contiene la latice CBY: todos los cluster iniciales que
convergen por minimizacioén a todos los buenos clisteres de minimo

\icapozalco

Todas las buenas configuraciones conocidas
de minimo potencial de 2 a 2063 particulas

32/42
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Localidad de latices

Para los potenciales 1.J, MO, MR y
clusteres provienen de la latice CB%

L]

Latice CIF

CB'% es local: Todos los clusteres se ubican cerca
del origen (centro de masa del corte).

CIF no es local: Los clusteres de nucleo N6OC se

\icapozalco

MA(F) = MUE.0)
\IA(r) = M(6.r) Ciencias Bisicas

MO(r) = M(5.3554,r)

: todos los buenos posibles minimos globales
o de la latice CIF

alejan del origen y se ubican sobre un cono tetraédrico
de la latice CIF.
34142
Cambios de nucleo , MR(173), A\
MO(290) Ciencias Bisicas
b
13 55 147 309 561 923
N13CP N13CP ]
N13iC- e o N13IC e =
N12IC | N12IC i1 ‘\ il e
N13IR i N13IR fuy ' i |
N7PBP F{ B il N7PBP| = il e
N6OC | Yy N60C | ol | |
nseTill B 0 b e NsBT| | | | "m-“
NATHIE ot Wi N4T| K 1 i
4 2 40 60 80 100 120 147 309 400 500 600 700 800 923
923 1415 1415 2057
| N13CP | |
| N13IC jmm » |
.Im‘ ) e N12ICH ®
Rt | N13IR| |
1 il —-— N7PBP |———1 |
N60OC |
r ‘Hlilll 0| N5BT |
I L] il i N4T: i
923 1000 1100 1200 1300 1415 14151500 1600 1700 1800 1900 2063
CBR® 36142
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zaloo

Posibles éptimos globales: |/, MR, MO, it

MR MR MR MR ARt A A MR Mit
u u L L u 1 u )
MO i MO MO MO I 0 Mo

i

wiac
nasiss

NT N xapup

La latice CBY2 cumple la propiedad de ser local (2024)

37 /42
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Nave de Howard de vuelos "gw\
increibles

Modelo de la nave con
posiciones exactas de
sus hexagonos en los
lados de un tetraedro

El modelo de la nave es
estable bajo el potencial Morse
MC (ligera deformacion)

El lenguaje geométrico
generado por el
potencial describe o
predice este objeto

Terrence Howard's Lynchpin competition
https://youtu.be/rqsPrmKRNec?si=L-_rGFB2zmJpJAeZ

37
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Pozos de potencial con un lenguaje geométrico atin desconocido Cimm‘:’[‘:‘:
de los posibles clusteres éptimos globales

ofss 17 3m 561 o s 057
100,000 : -
" Los posibles 6ptimos de
200,000 3My 4L adn no tienen
espacios de busqueda
300,000 apropiados.
-400,0000
2 100 200 300 400 500 600 700 800 9001000 1150 1300 1500 1700 1900 2063
Predice un colapso, las particulas se ubican en la zona de
rechazo y adquieren tienen potencial positivo 39742
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lucapotzaco

0412060

Ntcleo 1era. capa

Heuristica: las capas de particulas se
determinan por el peso de su potencial
positivo SRl
41.(2060) =-397037.9604
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Educacion e Inteligencia Artificial

Colaboracion con mi agente zero colecta datos y crea graficos con Python

Porcentaje de Inversién en Inteligencia Artificial por Paises
Total Inversion: 411 millones USD (2024-10-16)

Participacién de Mercado de las Principales Empresas Tecnolégicas

VDA 5]
, Gorea dei sur
A0 06) s Aemania

ntet 06

Google (6)

—

Generado por Krita con
Al Image generation 41142
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Conclusiones y agradecimientos i,

in Tokens

‘ ‘ m Model Size
Il

fcopiotpo  Proveedores de servicios de Al:
™" Google, Microsoft, etc.
2000 user/month  Filosofia de GIZ.ai

=

Micr

, offering
free plan, ad-supported Al to generate, collaborate, and share!

Se necesita invertir en Tecnologias
de la Informacién y en los recursos humanos.
Gracias comunidad humanidad, CB, CBI, AZC, UH, amigos y colegas
Cobrar o privatizar la educacion es abrir, mas, la brecha de la desigualdad econémica
social y es en contra del pensamiento fundacional de la UAM.

¢ Preguntas?
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